ldéalne wafy elaStyczne
od 10 do 1000 KM

Waty homokinetyczne IPython=Drive
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Pvydon=Erive
Pydhon=Drive idealny wat pochtaniajacy drgania

od 10 KM do 1000 KM

Pydon=Drive to:

»  Dwaustronne homokinetyczne waty napedowe do zastosowan rekreacyjnych i profesjonalnych
» Eliminacja potrzeby doktadnego ustawiania watu w stosunku do przekfadni
+ Bezobstugowe tozysko dociskowe

Zalety instalacji IPython=Drive:

»  Wat homokinetyczny gwarantuje statg predkos¢, nawet gdy katy ustawienia watu napedowego i przektadni
nie sg rowne.

+ Sita przekazywana ze $ruby jest odizolowana od przektadni dzieki gumowym podktadkom montazowym,
ktére jg absorbuija.

«  Pydhon=Brive jest niezwykle trwaty i wytrzymaty. Ponadto jest dostepny w rozmiarach metrycznych i
brytyjskich dla watéw od %" (19,05 mm) do 4” (100 mm).

» Zespoty tozyska dociskowego mozna uzywac osobno. Na zyczenie mogg by¢ dopasowane do
uniwersalnych watéw (kardanowych).

«  Pydhon=Brive jest dostepny w rozmiarach metrycznych i brytyjskich a na specjalne zyczenie moze
by¢ dopasowany do watdéw o zakonczeniach stozkowych.

«  Waly homokinetyczne IPython=Ebrive moga przejaé moment obrotowy do 1.500 Kgm. (okoto 14,7
kNm).

*  Waly napedowe sg dostepne w réznych dtlugosciach i mogg zostaé dopasowane do indywidualnych
rozmiardw.

«  Pydhon=Drive jest dostarczany w komplecie ze wszystkimi niezbednymi srubami, podktadkami,
kotnierzem do przektadni oraz z przejrzystg instrukcjg montazu.

Korzystajgc z jednego z podanych ponizej wzoréw obliczysz idealny rozmiar IPython=Drive dla
swojej jednostki:

Maksymalny moment silnika w kW
Maksymalny moment obrotowy silnika (n

) X 9680 X przetozenie przektadni = moment watu (A w Nm)

KM
lub: (m )X 726 X przetozenie przektadni = moment watu (A w Kgm)

Przyktad: (135 KM : 2500 rpm.) x 726 x 2 (Przetozenie przektadni) = 78,4 Kgm (moment watu napedowego s$ruby)
Maksymalna sita przekazywana ze $ruby nie powinna przekracza¢ podanej wartosci.
Jednostki: 1 Kgm =9,807 Nm, 1 KM = 0,736 kW, 1 kg =9,807 N, 1 kN = 1.000 N, 1 funt-sita = 4.448 N, 1 stopa-funt = 0.1383 Kgm.
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246
Typ P 3 O'R 171
Maksymalny moment 30 kgm M10
obrotowy watu 294 Nm T
Srednica watu $rubowego 19-30 mm E
Maksymalny napér sruby 4.3kN g
Przyklad uzycia z 50 HP / 3000 rpm z
silnikiem diesla przektadnia 2.5:1 |
Opcjonalne diugosci watu homokinetycznego: 145, P
165 lub 195mm.

80 145 21—

246
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Typ P60-B
Maksymalny moment 60 kgm : |
obrotowy watu 588 Nm H
Srednica walu $rubowego 1.25"- 40 mm i
Maksymalny napér éruby 5.7 kN £
Przyktad uzycia z 70 HP /2600 rpm ]
silnikiem diesla przektadnia 3:1 jm|
Opcjonalne diugosci watu homokinetycznego: 145, "
165 lub 195mm. 80 145 21—
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Typ P60-K
Maksymalny moment 60 kgm B
obrotowy watu 588 Nm £
Srednica walu $rubowego 30-40 mm g
Maksymalny napér éruby 5.7 kN £
Przyktad uzycia z 70 HP /2600 rpm
silnikiem diesla przektadnia 3:1
Opcjonalne diugosci watu homokinetycznego: 145, 110 165
165 lub 195mm.

351
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Typ P80-M
Maksymalny moment 80 kgm
obrotowy watu 785 Nm
Srednica walu $rubowego 30-45 mm
Maksymalny napér sruby 8 kN
Przykiad uzycia z 105 HP /3000 rpm
silnikiem diesla przektadnia 3:1 105 - P80-M

Opcjonalne diugosci watu homokinetycznego: 145,
165 lub 195mm.

‘ 273
!‘!_brmz
Typ P80-S ;
Maksymalny moment 80 kgm 8
obrotowy watu 785 Nm
Srednica walu $rubowego 30-45 mm
Maksymalny napér sruby 12 kN
Przyktad uzycia z 130 HP /2400 rpm ~ 57~
silnikiem diesla przektadnia 2:1 135 195

Opcjonalne diugosci watu homokinetycznego: 145,
165 lub 195mm.
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Typ P110-S
Maksymalny moment 110 kgm
obrotowy watu 1.080 Nm
Srednica watu $rubowego 35-45 mm
Maksymalny napér $ruby 12 kN
Przyktad uzycia z 135 HP /2700 rpm
silnikiem diesla przektadnia 3:1
Typ P110-T
Maksymalny moment 110 kgm
obrotowy watu 1.080 Nm
Srednica watu $rubowego 35-50 mm (2")
Maksymalny napér sruby 18 kN
Przyktad uzycia z 180 HP / 2400 rpm
silnikiem diesla przektadnia 2:1
Typ P140-T
Maksymalny moment 140 kgm
obrotowy watu 1.370 Nm
Srednica walu $rubowego 40-55 mm
Maksymalny napér $ruby 18 kN
Przyktad uzycia z 190 HP /2500 rpm
silnikiem diesla przektadnia 2.5:1
Typ P200-T
Maksymalny moment 200 kgm
obrotowy watu 1.960 Nm
Srednica watu $rubowego 40-60 mm
Maksymalny napér sruby 18 kN
Przyktad uzycia z 240 HP /2300 rpm
silnikiem diesla przektadnia 2.5:1
Typ P200-Q
Maksymalny moment 200 kgm
obrotowy watu 1.960 Nm
Srednica walu $rubowego 45-60 mm
Maksymalny napér $ruby 22 kN
Przyktad uzycia z 250 HP /2800 rpm
silnikiem diesla przektadnia 3:1
Zalecane obroty dla

zespotu oporowego PD-Q

Maks. 1500 rpm

230
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Typ P200-W 5053
Maksymalny moment 200 kgm M16
obrotowy watu 1.960 Nm 5
Srednica wau $rubowego 50-60 mm £
Maksymalny napér $ruby 30 kN é 8
Przyktad uzycia z 275 HP /2500 rpm i
silnikiem diesla przektadnia 2.5:1 &

=77

215 255 135 1=

Typ P50 1_Q 65~ %0 356

Maksymalny moment 500 kgm s

obrotowy watu 4.900 Nm £ )

Srednica watu $rubowego 50 - 60 mm i

Maksymalny napér $ruby 22 kN é

Przyktad uzycia z 300 HP /2000 rpm £

silnikiem diesla przektadnia 3:1

Zalecane obroty dla 200 221 65 =
zespotu oporowego PD-Q Maks. 1500 rpm

Opcjonalne diugosci watu homokinetycznego: 221
lub 260 mm.

511
Typ P501-W 369
Maksymalny moment 500 kgm WW
obrotowy watu 4.900 Nm £ P
Srednica wau $rubowego 50-80 mm §
Maksymalny napor sruby 30 kN -é 3
Przyktad uzycia z 400 HP /2200 rpm 5
silnikiem diesla przektadnia 3:1 H |
Opcjonalne diugosci watu homokinetycznego: 221
lub 260 mm. -

221 65—

N
N
o

Typ P501-L 300
Maksymalny moment 500 kgm M16
obrotowy watu 4.900 Nm T J
Srednica watu $rubowego 50 - 80 mm £
Maksymalny napér $ruby 45 kN 'é g
Przyktad uzycia z 500 HP / 2200 rpm 2
silnikiem diesla przektadnia 3:1 £ |
Zalecane obroty dla
zespotu oporowego PD-L Maks. 1500 rpm w

(=77~

225 221 65 ———

Opcjonalne diugosci watu homokinetycznego: 221
lub 260 mm.

Typ P755-L

Maksymalny moment 750 kgm

obrotowy watu 7.355 Nm o

Srednica watu $rubowego 70-80 mm §

Maksymalny napér $ruby 45 kN 'é

Przyktad uzycia z 600 HP /2200 rpm §

silnikiem diesla przektadnia 3:1 &

Zalecane obroty dla

zespotu oporowego PD-L Maks.1500 rpm 352 +12 | 65
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Typ P1025-L
Maksymalny moment 1000 kgm
obrotowy watu 9.810 Nm
Srednica watu $rubowego 70-80 mm
Maksymalny napér sruby 45 kN
Przyktad uzycia z 700 HP /2000 rpm
silnikiem diesla przektadnia 3:1
Zalecane obroty dla

zespotu oporowego PD-L Maks.1500 rpm

zespotu oporowego PD-G

Typ P1025-G
Maksymalny moment 1000 kgm
obrotowy watu 9.810 Nm
Srednica watu $rubowego 70-100 mm
Maksymalny napér $ruby 60 kN
Przyktad uzycia z 800 HP / 1900 rpm
silnikiem diesla przektadnia 3:1
Zalecane obroty dla

Maks. 1500 rpm

662 +12

520 £12
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352412 g5l
P1025-G
Typ P1500-G
Maksymalny moment 1500 kgm 80 Soast2
obrotowy watu 14.715 Nm IFMB
Srednica walu $rubowego 80-100 mm 3 ] |
Maksymalny napér $ruby 60 kN E I |
Przyktad uzycia z 950 HP /1900 rpm
silnikiem diesla przekladnia 3:1 1 ] 1 | |
e p.o| ks 5001 | olfel®
A. Obudowa tozyska oporowego F G
B. tozysko oporowego A
C. Amortyzatory gumowe B
D. Piasta
E. Wewnetrzna obrecz J
F. Przegub homokinetyczny po |
stronie tozyska oporowego H
G. Wat przegubu (posredni)
H. Ostona
I. Przegub homokinetyczny po E
stronie przektadni K
J. Kotnierz adaptera przektadni D
K. Wal srubowy
C

Przedstawione powyzej zespolty IPython=Erive sa dostarczane wraz z watem homokinetycznym,

zespotem tozyska oporowego, kothierzem adaptacyjnym do wiekszosci standardowych kotnierzy
przektadni 4”, 5”, 5.75” oraz 7.25”, wszystkimi sSrubami, nakretkami, amortyzatorami gumowymi i

podkiadkami zabezpieczajagcymi. Ponadto dotaczono przejrzysta instrukcje.




Bezoblugowe zespoly tozysk oporowych IPython=rive

Zespot IPydchon=Drive mozna tatwo zamontowaé na wat srubowy w dowolnie wybranym miejscu, pomiedzy
pochwg watu srubowego i przektadnig. Dzieki temu mozliwe jest potgczenie z (podwojnym) elastycznym
sprzegtem watu napedowego zamontowanym na jego koncu. Napor sruby jest przenoszony na kadtub jednostki
za posrednictwem amortyzatoréw gumowych. Zespot zawiera wewnetrzne sprzegta tubkowe, sruby, nakretki i
amortyzatory gumowe.

Ponizej przedstawiamy kilka przyktadéw samodzielnych zespotéw tozysk:

PD-R PD-K PD-S PD-T

srednica watu do 30 mm srednica watu do 40 mm srednica watu do 45 mm srednica watu do 60 mm

Ponizej znajduje sie zespot tozyska dociskowego PD-G: srednica watu 100 mm, maksymalny nacisk sruby do 60 kN

—
(e}
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Indywidualne waty napedowe IPywthon=Drive

Zdjecie po lewej stronie: Rysunek oryginalnego projektu pierwszego przegubu
homokinetycznego z 1927 roku wykonanego przez Alfreda Rzeppa.

Homokinetyczne waty napedowe IPywethon=Ebrive dziatajg w taki sam
sposob. Zespdt IPython=EDrive nie jest podatny na sity skretne ani
bezwladno$ciowe wystepujgce w watach kardanowych. Migkkie przekazanie
momentu obrotowego z watu napedowego IPywechon=EDrive ma miejsce
nawet gdy katy sg nierowne. IPwethon=Erive umozliwia zachowanie réznych
katéw watu lepiej niz jakiekolwiek inne urzgdzenie.

Waty homokinetyczne IPywthon=EDrive mozna uzywac
maksymalnie do kata 8° (8° po stronie watu homokinetycznego).
Maksymalne obroty watu Srubowego mogg wynosi¢ 4500 rpm (w
zaleznosci od modelu). Doktadniejsze informacje na ten temat mozna
znalez¢ w instrukcji montazu.

Waty homokinetyczne IPwthon=Erive mogg mie¢ takze dowolng
dtugosc.




Python=MEGAFLEX
Polaczenie walu homokinetycznego o duzej elastycznoécil

Python=MIEGAFLEX skiada sie ze standardowego systemu IPwdhon=EDrive i posiada wbudowane sprzegto watu
o duzej elastycznosci Vulcan-Megiflex wraz z zintegrowanymi tozyskami. Dostepne sg zespoty do instalacji na wale srubowym
od 60 do 2800 Nm.

Cechy:

*  cichszy niz jakiekolwiek inne potgczenie przektadni z watem Srubowym,

» lagodniejsze uruchamianie przekfadni,

»  pochianianie wibracji z linii watu przez sprzegto Vulcan Megiflex.

+  zapobieganie wibracjom o wysokiej czestotliwosci powodujgcym zuzycie lub uszkodzenie zespotu napedowego,

*  mozliwos¢ montazu jeszcze miekszych amortyzatoréw silnika,

»  kompensacja diugosci przez wat homokinetyczny, dzieki czemu na Megiflex nie dziatajg zadne sity wzdluzne z watu.

+ latwosc instalacji — zespdt przychodzi w trzech czesciach, jako: blok oporowy, wat homokinetyczny i w petni zmontowany Vulkan,

+  zespodt Megiflex ma wstepnie zamontowany kotnierz adaptacyjny do przektadni,

»  0szczednos¢ czasu montazu. Poniewaz uktad zawiera wat napedowy z dwoma przegubami homokinetycznymi (co
odréznia go od innych rozwigzan), wisi na tych przegubach jak na zawiasach, co sprawia ze instalacja catego zespolu jest
niezwykle tatwa!

+ dotgczone sg wszystkie materiaty instalacyjne, nakretki, podkiadki i kotnierz adaptacyjny do przekiadni,
brak obstugi,

Qe
juln!

dostepny w potgczeniu z Python Drive do momentu obrotowego 2800 Nm, nawet z watami !73'

homokinetycznymi o wiekszej dlugosci.

Aby uzyskac wiecej informacji o I')'Illml-MEG[\FLEXskontaktuj sie z dystrybutorem IPython=Drive.

Wszystkie powyzsze dane i limity dotycz tylko jednostek przyjemnosciowych. W przypadku zastosowan profesjonalnych na zyczenie
dobierzemy najlepsza wersje I®wethon=EDr-ive do Twojej todki. Przed instalacjg prosze zawsze postepowac zgodnie z instrukcjg montazu.

Twoj dostawca IPywethon=Drive

Na stronie wwww.pythondrive.com znajdziesz miedzynarodowych dystrybutorow, inne wersje jezykowe instrukcije instalacji oraz informacje dodatkowe.

Manufacturer: Dintra Transmissies Vof — Keizerswoert 30 — 3881 LE Putten— NL Tel. 0031 - 341 353712 Fax 0031 341 360046
Website: www.pythondrive.com E-mail: info@pythondrive.com 2015
Informacje podane w tej ulotce sg prawidtowe w momencie druku. Ze wzgledu na postep techniczny, specyfikacje konstrukcyjne sa przedmiotem zmian bez uprzedzenia.




